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1. 기술의 개요

▣차량/운전자 협력자율주행 시스템 (Co-Pilot) 기술

• 자율주행 기능: ADAS 기반의 자율주행 3단계(SAE), 사전 정의된 구간의 자율주행

• 자율주행 지역
• 연구소 또는 캠퍼스 등의 대중교통이 미치지 않는 지역
• 대덕연구단지나 세종시 국책연구단지 등의 교통량이 적은 지역

[자율주행 대상지역 예시 (ETRI 캠퍼스와 연구단지)]
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2. 기술이전 내용 및 범위

▣드라이빙 컴퓨팅 시스템을 위한 모션 제어 기술

- 경로 정보 및 위치 정보를 이용한  목표점 결정 및 조향각 생성 기능

- 전방 오브젝트 기반 목표 가속도 생성 기능

- 주행 비정상상태 대응 및 운전제어권 오버라이드 기능
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2. 기술이전 내용 및 범위

▣ 기술명: 드라이빙 컴퓨팅 시스템을 위한 모션 제어 기술

1) 차량/위치/경로 정보 처리 기능
(1) 차량 정보 처리 및 표시 기능
(2) 위치 정보 처리 및 표시 기능

      (3) 경로 정보 처리 및 표시 기능
  
2) 동작모드 판단 기능

(1) 자율주행 모드 설정 인식 기능
(2) 자율주행 모드 해제 인식 기능

3) 종/횡방향 제어 기능
(1) 조향각 생성 기능
(2) 주행속도에 따른 목표점 가변 기능
(3) 가속도 생성 기능
(4) 전방차량 기반 가속도 생성 기능
(5) 정지선 기반 가속도 생성 기능

(6) 방지턱 기반 가속도 생성 기능
(7) 비상정지 가속도 생성 기능
(8) 최고 속도 제한 기능
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2. 기술이전 내용 및 범위

      4) 운전자 모드 강제전환 기능
(1) 운전자 핸들 조작 감지 기능
(2) 운전자 브레이크 페달 조작 감지 기능
(3) 운전자 가속 페달 조작 감지 기능

             (4) 운전자 모드 강제전환 버튼 조작 감지 기능

       5) 비정상 상황 처리 기능
(1) 플래닝 블록 비정상 감지 기능
(2) 플래닝 블록 통신 이상 감지 기능
(3) VCU 비정상 감지 기능
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2. 기술이전 내용 및 범위

▣ 기술 개발 현황
v  기술성숙도(TRL : Technology Readiness Level) 단계 :  

(   5   )단계
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4. 기술의 사업성

• ADAS 개발 시간비용 절감

• ADAS 기술 통합에 따른 
  불확실성 해소

기술이전
대상기술

• 차량 무인 주행 응용개발

• 신산업 창출 및 기술 선점

차선 유지

차선 변경

좌우 회전

이탈 방지

자율 주행

활용

+
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5. 국내외 시장 동향

•대상 기술은 독립적으로 ADAS으로 활용이 가능하고, 타 기술과 융합을 통해 스마트카 개발을 위해서도 활용될 수 있음

•동일 기술은 국방로봇, 감시경계로봇 등에도 적용될 수 있으므로 시장은 더욱 크다고 판단됨 

•국내 ADAS는 2019년 6억달러 규모로, 연평균 23.7%의 성장률로 성장할것으로 예상  

•세계 스마트카는 2019년까지 37억달러 규모로, 연평균 6.6%의 성장률로 성장할 것으로 예상
(산업기술로드맵, KIAT, 2012.3) 
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