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1. 기술의 개요

▣ 기술이전 개요
◈본 기술인 ‘GUI 기반의 공장설비용 무선 인터페이스 모듈’은 공장

설비인 협동 로봇 제어 용 로봇 UI, 무선 연결을 위한 LTE 연결 기능, 
실제 협동 로봇 API를 이용한 협동 로봇 제어 기능으로 구성

◈공장설비의 무선 환경을 통한 협동 로봇의 실시간 저지연 제어가 가
능하며, 향후 스마트팩토리 환경에서 고객 맞춤형, 소량 생산 및 다양
한 제품을 생산하기 위한 공정 제어 기술로 활용

▣기술의 특징 및 장점
◈ GUI 기반으로 협동 로봇을 제어하는 것을 기본 기능으로 로봇의 상

태, 공정의 상태, 공정의 생산량, 로봇 제어에 사용되고 있는 네트워
크의 상태를 실시간으로 모니터링

◈특히, 무선 환경으로 협동 로봇을 제어할 수 있으며, 현재 협동 로봇 
API를 통해 로봇을 직접 제어하는 경우는 국내에서 처음 시도되는 기
술로 향후 스마트팩토리 환경에서의 저지연, 실시간 제어에 활용

ETRI SW콘텐츠연구
소
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1. 기술의 개요

▣기술개발의 필요성
◈고객 및 시장의 니즈

– 공장설비와 사람간의 유기적 관계를 유지하면서 다품종 소량 생
산을 위한 협동 로봇 실시간 제어 기술에 대한 요구가 증대 

– 본 기술은 공장설비인 협동 로봇을 실시간 제어하여 공장 설비의 
유기적 결합 및 제어가 가능한 스마트팩토리 환경을 만드는데 활
용

– 신속한 응답 및 정밀한 제어가 필요한 산업용  협동 로봇의 제어 
및 공정 개발에 활용
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1. 기술의 개요

▣5G 초저지연 MEC 서버 환경
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1. 기술의 개요

▣MEC 서버를 활용한 공장설비 제어 처리



Proprietary

1. 기술의 개요

▣GUI 기반의 공장설비용 무선 인터페이스 모듈 구
조
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1. 기술의 개요

▣GUI 시스템
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1. 기술의 개요

▣협동 로봇 API 테스트 기능

협동 로봇 명령

협동 로봇 상태



Proprietary

2. 기술이전 내용 및 범위

▣기술 이전 범위

10

기술명 세부 기술명

GUI 기반의 공장설비용 무선 인터페이스 모
듈

1 세부기술명: 공장설비 제어 및 상태 제공을 위한 로봇 UI 기술

2 세부기술명: 무선 LTE 모듈 기반의 협동 로봇 제어 API 연동 기
술

세부기술 1 세부기술 2
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2. 기술이전 내용 및 범위

▣기술 이전 내용
◈이전 범위

– 소스 코드 1종

– 요구사항 정의서 포함 문서 2종

◈ 1세부기술 : 공장설비 제어 및 상태 제공을 위한 로봇 UI 기술 
– 로봇 UI를 통한 로봇 제어 기능  

– 로봇의 상태, 공정 상태, 생산량, 로봇이 사용되는 네트워크 환경 
모니터링

◈ 2세부기술 : 무선 LTE 모듈 기반의 협동 로봇 제어 API 연동 기술
– 협동 로봇의 제어 PC를 활용한 무선 LTE 연동 기능

– 협동 로봇 API를 활용한 협동 로봇 직접 제어 로직 
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2. 기술이전 내용 및 범위

▣ 기술 개발 현황
v  기술성숙도(TRL : Technology Readiness Level) 단계 :  

(  4  )단계
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3. 경쟁기술과 비교

Features YASKAWA ETRI Description

UI 지원 X O 패킷 방식

LTE 연동 X O LTE 연동 
슬롯 없음

네트워크 
모니터링 X O

협동 로봇 
API 연동 지원

X O

▣기술 비교
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4. 기술의 사업성

▣ 활용분야

◈저지연 협동 로봇 제어 시스템

◈다품종 소량 생산의 사용자 맞춤형 스마트팩토리 공정 제어 시스템

▣ 해당 제품/서비스 시장 국내외 동향

◈  BMW 의장 공정인 문짝 Bonding, 안전펜스 없이 작업자와 협업, 품질 검
사용 공정에도 확대 적용 중

◈ GE는 LED Lighting(가로등) 조립 공정에 협동로봇을 적용 중이며, P&G는 
향수샘플 제품 포장(Boxing)공정과 컨베이어 Pick & Place 작업 및 Job Cha
nge가많은다품종 소량 생산 공정에 확대 적용 중

◈국내 협동 로봇은 자동차, 금속가공, 전기전자, 플라스틱 사출등 모든 산
업에서 협동 로봇의 수요가증가하고있음

◈  특히, 조립, Pick & Place, 머신텐딩, 품질 테스팅, 핸들링 공정에 적용 

▣ 기대효과

◈효율적인 협동 로봇의 제어

◈개발 비용 절감
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5. 국내외 시장 동향

▣ 관련 기술의 표준화 동향
◈해당 사항 없음

▣ 국내외 시장 동향
◈ 2016년 전세계 협동 로봇 시장규모는 2,146억원이며, '22년에는 3.6조원으

로 성장할 것으로 전망함

◈국내 시장규모는 `16년 시장규모 102억원, `22년 1,773억원으로 성장 전망

◈산업용 로봇시장: ’16년 13조원(’15~’18년 15%, ‘25년 까지 8% 지속 성장)
◈이전 기술의 비중 3%로,  2020년 약 20억 비용 절감 예상
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